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欢迎进入 APM 机器人的创意世界。在开始创作之前，请先阅读以下说明。 

 

1  注意事项 

（1）本产品不适用于 6 岁以下人群使用。 

（2）套装中有合金材质轴及工具等坚硬物品，须在有成年人指导或在确认安全的条件下使用。 

（3）在充电及其他状态时，请注意用电安全。 

（4）只能用套装内充电器为电池充电，禁止在高温或高湿环境中使用电池，严禁拆解电池或造成短路。 

 
2  提示： 

（1） 在使用螺丝和螺母连接塑胶结构件时，用力不宜过大。螺丝螺母拧到结构件上后至多再拧 1 圈即可。 

（2）更多使用说明请扫码或登录网站获取。 

 

3  X 系列主控器端口功能 

 

端口 说明 

1 传感器接口 A~F 接口，可连接一个或多个传感器 

2 串口接口 可连接一个或两个串口扩展设备 

3 电脑接口 USB 扁口用于下载编写的程序，USB 方口用于刷新固件 

4 指示灯：可编程灯 可通过程序控制此灯状态 

5 指示灯：电量指示灯 显示接入的电池电量高低 

6 指示灯：电源指示灯 显示电源开关状态 

7 电池接口 可连接锂电池 

8 电源开关 打开或关闭控制器电源 

9 电机接口 1~6 号接口，可连接一个或多个直流电机 

10 接收器接口 可连接遥控接收器 

11 蜂鸣器 可通过编写的程序控制发声 
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4  电机接口使用方法 

电机插头线序对应的插线方向，及电机端口顺序可参考下图。 

 

 

 

 

 

5  故障及处理 

 

故障 故障分析 处理方法 

主控器：开机后电源灯不亮 

电池未连接或连接松动 检查并将电池正确连接 

电池电量过低 为电池充电 

电机：程序运行后电机不转 

电机插入的端口（1~6）与程序不一致 电机插头插入与程序一致的端口（1~6） 

电机插头方向插反 电机插头按正确的方向插入主控器电机端口 

遥控手柄：遥控器无法正常使用 

主控器或手柄电池电量不足 为主控器电池或手柄充电 

连接方法错误 参考《机器人遥控手柄使用方法.pdf》配对连接 

遥控手柄：机器人不受控运动 使用一段时间后，摇杆数据产生偏差 参考《机器人遥控手柄使用方法.pdf》校对摇杆 

编程软件：打开时白屏无法使用 同时打开了多个编程软件 关闭编程软件，并重新打开 

编程软件：上传程序时间较长 电脑配置或兼容性问题 等待上传或使用其他电脑设备 
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6  零件概览 [ 编程机器人核心套装 X6200 ] 
 

机器人主控器  ——————————————————————————————————————————— 

 

 

 

 

电机  —————————————————————————————————————————————— 

 

 

 

 

遥控手柄和接收器  —————————————————————————————————————————

— 

 

 
 

 

电池和充电器  ——————————————————————————————————————————— 

 

 

 

 

机器人结构零件  —————————————————————————————————————————— 
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运动结构零件  ——————————————————————————————————————————— 

 

 

 

 

螺丝和螺母  ———————————————————————————————————————————— 

 

 

 

 

工具  —————————————————————————————————————————————— 

 

 

 

 

 

 

 

support.resenwinfull.com 

扫码登录网站获取软件及资源 

(如果移动设备扫码无法打开，可尝试用其他浏览器或 APP 打开) 

http://support.resenwinfull.com/

